
 

 



 

 

关于本手册 

 

目的 

本手册提供 UNIPLAY 7-A、UNIPLAY 10-A 和 UNIPLAY 15-A HMI 的选型、接线、连接、设置、试运行和功能所

需的信息。  

请仔细阅读并理解本手册，确保正确使用本产品。 

 

条款 

本手册中可能使用的术语定义如下。 

术语 意义 

HMI 人机界面 

完美的运动 用于调试和编程 Trio 产品套件的 PC 工具。 

 



 

 

 
 

符号 

在本文档中可能出现的符号定义如下。 

象征 描述 

DANGER  

表示有高度潜在危险，如果不能避免，可能会导致人员死亡或严重伤害。  

WARNING  

表示有中度或低度潜在危险，如果不能避免，可能会导致人员轻微或中等伤害。 

CAUTION  

表示有潜在风险，如果忽视这些文本，可能会导致设备损坏、数据丢失、设备性能降低或不可

预知的结果。 

IMPORTANT  

表示必须遵守的注意事项或限制。 

还指示报警显示和其他不会导致机器损坏的注意事项。 

NOTE  

表示正文的附加信息，是对正文的强调或补充。 

 

 

 



 

 

 
 

安全警告 

 

WARNING  

在安装或使用控制系统期间，Trio 产品的用户必须确保没有伤害任何人或损坏机器的可能性。控制

系统，特别是在安装过程中，可能会出现故障或意外行为。用户必须确保在所有正常运行、控制器

故障或意外行为的情况下，完全保证操作人员、程序员或任何其他人的安全。  
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第一章 UNIPLAY HMI 

1.1 产品特性 

Trio 独特的 UNIPLAY HMI 系统是一种革命性的方式，使操作员界面更好，更容易，更安全。  

UNIPLAY HMI 是一种创建和存储 HMI 屏幕的全新方式。HMI 屏幕可以创建和链接到程序直接在运动完美。HMI

屏幕与运动协调器上的机器项目一起存储和加载。 

• 单点 HMI 编程内部运动完美 V5.1 及以上 

• 运动完美项目中的集中程序/ HMI 屏幕存储  

• 轻松显示任何控制器数据类型和图形  

• 无需单独编程 HMI 面板  

• 提供 7 "， 10 "和 15 " UNIPLAY 触摸屏 

• 连接多达 2 个 HMI 到您的运动协调器 

• 以太网连接减少布线  

• 模拟器内置到 Motion Perfect 

UNIPLAY 设备是一款高品质、高可靠性和高性价比的触摸屏，采用工业 ABS 塑料外壳。 

1.2 规格表 

UNIPLAY 模型 UNIPLAY 7-A UNIPLAY10-A UNIPLAY 15-A 

零件号 P561 P562 P563 

分辨率 1024 x600 1024 x600 1920 x1080 

处理器 600 MHz 600 MHz 1GHz ARM Cortex-A8 

显示尺寸 7 英寸 TFT LCD 10.1" TFT LCD 15.6" TFT LCD 

亮度 450 cd / m2 400 cd / m2 250 cd / m2 

颜色 24-bit 24-bit 500:1 

以太网端口 

 
 

1 × 10/100 Base-T 1 × 10/100 Base-T 1 × 10/100 Base-T 
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UNIPLAY 模型 UNIPLAY 7-A UNIPLAY10-A UNIPLAY 15-A 

内存 

闪存:128MByte 
Flash Storage: 

128MByte 

Flash Storage: 

256MByte 

内存:128 Mbyte 内存:128 Mbyte RAM: 512Mbyte DDR 

电力供应 24 vd.c。+ -20% 24 vd.c。+ -20% 24 vd.c。+ -20% 

最大功率消耗 ~ 300 ma@24vd.c。 ~ 400 ma ~ 24 vd.c。 ~ 400 ma@24vd.c。 

模块尺寸(H × 

W × D) 
200 × 145 × 34mm 273 × 213 × 36mm 

394mm × 256mm × 

36mm 

重量 0.56 kg 0.92 kg 2.25 kg 

面板切割尺寸 192 x 138mm 260 x 202mm 380mm x 245mm 

CE 标记为 EMC Yes Yes Yes 

RoHS 兼容的 兼容的 兼容的 

工作温度 0 ~ 50℃ 0 ~ 50℃ 0 ~ 50℃ 

储存温度 -20 至 60℃ -20 至 60℃ -20 至 60℃ 

IP 等级 

正面 IP65* 

背面 IP20  

正面 IP65* 

背面 IP20  

正面 IP65* 

背面 IP20  

*正确安装到适当的面板上。 

 

mailto:~300mA@24vd.c.
mailto:~300mA@24vd.c.
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1.3 尺寸 

 

UNIPLAY 7 

 

 

 

UNIPLAY 10 
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UNIPLAY 15 
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1.4 系统配置 

在应用程序开发和机器调试期间，典型的配置是通过以太网交换机将 UNIPLAY HMI 连接到 Trio 运动协调器。

这允许一个运动完美的以太网连接到运动协调器编程，调试和诊断。 

     

 

 

一旦应用程序完成，UNIPLAY HMI 可以直接连接到 Trio 运动协调器的以太网端口。 
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第二章 安装 

2.1 环境注意事项 

WARNING  

⚫ 不要在阳光直射、风或雨的地方使用。 

⚫ 不要在易受化学污染、腐蚀性或易燃气体的场所使用。 

⚫ 不要在有爆炸危险的场所使用，例如存在可燃气体、蒸汽或粉尘的地方。 

⚫ 请勿在设备内部造成冷凝。 

⚫ 请勿在温度变化较大或湿度较大的环境中使用，否则会导致设备内部结露。  

2.2 安装 

UNIPLAY HMI单元应嵌入面板或其他合适的平面。  

在面板表面，切一个适合待安装单元的矩形开口。开口尺寸为: 

UNIPLAY 模型 UNIPLAY 7-A UNIPLAY10-A UNIPLAY 15-A 

面板切割尺寸 192 x 138mm 260 x 202mm 380 x 245mm 

将装置放入开口。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

插入随本机顶部和底部提供的金属固定件。UNIPLAY HMI 设备背面有四个安装位置，插入固定螺钉(包括)并用

十字头螺丝刀拧紧。 
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确保 HMI 密封与机组周围的面板良好接触。 
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第三章 线路和连接 

3.1 UNIPLAY 7-A/ UNIPLAY 10-A 连接器 

连接器位于 UNIPLAY 人机界面单元的底部边缘。 

 

 

  

 

 

 

 

 

3.1.1 电源 

电源端子(引脚 1 ~ 3 从左到右) 

输入电压:DC24V±20% 

 

连接器 引脚 功能 

 
 

1 FG 

2 0V 

3 DC24V 

 

CAUTION  

不要使用上述规定以外的电源电压。使用不正确的电源可能会损坏设备  

 

电源 
Com 1 
RS232 

USB 主机 

USB 从站 

以太网 
Com 2 

RS485 
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3.1.2 USB 

 

 

3.1.3 以太网 

以太网接口是 UNIPLAY 人机界面和 Trio 控制器之间的主要通信接口。   

连接器 引脚 名字 功能 

 

Pin 8 Pin 1 
 

1 TX + 发送数据+ 

2 TX - 发送数据- 

3 RX + 接收数据+ 

4 － － 

5 － － 

6 RX - 接收数据- 

7 － － 

8 － － 

外壳 PE 保护接地(屏蔽) 

电缆描述 

使用 5 类(CAT5e SF/UTP)以太网通信电缆进行网络连接。建议使用金属屏蔽连接器，防止信号干扰。  

 

3.1.4 COM1 (RS232/RS422/RS485)  COM3(仅 RS232) 

COM1/COM3 端口可用于通过 MODBUS 协议与 UNIPLAY HMI 和 TRIO 控制器之间的 VR 值进行交互。关于该协

议以及如何设置 COM 模式的更多信息可以在 Motion Perfect 中的 UNIPLAY 帮助文件中找到。  

连接器 引脚 名字 

1 Rx-(B) (COM1 RS485/RS422) 

2 RxD (COM1 RS232) 

连接器 类型 功能 

 

 

 

USB A 型 USB 主机 

 Micro USB 保留 
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连接器 引脚 名字 

 

 

3 TxD (COM1 RS232) 

4 Tx- (COM1 RS485/RS422) 

5 接地 

6 Rx+(A) (COM1 RS485/RS422) 

7 RxD (COM3 RS232) 

8 TxD (COM3 RS232) 

9 Tx+ (COM1 RS485/RS422) 

电缆描述 

有关如何根据 EMC 指南连接 D 型通信端口的信息，请参阅 Trio EMC 指南，该指南可在 TRIO 网站 UNIPLAY 产

品页面的支持选项卡下找到。 

要同时使用 COM1 和 COM3，由于它们都在同一连接器上，因此需要定制电缆。 

 

3.1.5 COM2 (RS485) 

COM2 端口可用于通过 MODBUS 协议与 UNIPLAY HMI 和 TRIO 控制器之间的 VR 值进行交互。关于此协议的更

多信息可以在 Motion Perfect 中的 UNIPLAY 帮助文件中找到。  

连接器 引脚 名字 

 

1 A+ (COM2 rs485) 

2 B- (COM2 rs485) 

3.2 UNIPLAY 15-A 连接器 

连接器位于 UNIPLAY HMI 单元的底部边缘。 

 

 

  

 

 

 

 
Powe

r 

USB 
Host 

USB 
Slave 

Ethernet 
1 

Com 1 

RS232 

Com 2 
RS485 

Etherne
t 2 
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3.2.1 电源 

电源端子(从左到右 1 ~ 3 引脚) 

输入电压:DC24V±20% 

 

连接器 引脚 功能 

 

1 FG 

2 0 v 

3 DC24V 

 

CAUTION  

不要使用上述规定以外的电源电压。使用不正确的电源可能会损坏设备  

 

3.2.2 USB 

 

3.2.3 以太网 

以太网接口是 UNIPLAY 人机界面和 Trio 控制器之间的主要通信接口。   

连接器 引脚 名字 功能 

1 TX + 发送数据+ 

2 TX - 发送数据- 

3 RX + 接收数据+ 

4 － － 

连接器 类型 功能 

 

 

 

USB Type A USB 主机 

 Micro USB 保留 
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连接器 引脚 名字 功能 

 

Pin 8 Pin 1 
 

5 － － 

6 RX - 接收数据- 

7 － － 

8 － － 

外壳 PE 保护接地(屏蔽) 

电缆描述 

使用 5 类(CAT5e SF/UTP)以太网通信电缆进行网络连接。建议使用金属屏蔽连接器，防止信号干扰。  

 

3.2.4 COM1 (RS232/RS422/RS485) COM3(仅 RS232) 

COM1/COM3 端口可用于通过 MODBUS 协议与 UNIPLAY HMI 和 TRIO 控制器之间的 VR 值进行交互。关于该协

议以及如何设置 COM 模式的更多信息可以在 Motion Perfect 中的 UNIPLAY 帮助文件中找到。  

连接器 引脚 名字 

 

 

1 Rx-(B) (COM1 RS485/RS422) 

2 RxD (COM1 RS232) 

3 TxD (COM1 RS232) 

4 Tx- (COM1 RS485/RS422) 

5 GND  

6 Rx+(A) (COM1 RS485/RS422) 

7 RxD (COM3 RS232) 

8 TxD (COM3 RS232) 

9 Tx+ (COM1 RS485/RS422) 

电缆描述 

有关如何根据 EMC 指南连接 d 型通信端口的信息，请参阅 Trio EMC 指南，该指南可在 Trio 网站 UNIPLAY 产品

页面的支持选项卡下找到。 

 要同时使用 COM1 和 COM3，需要定制电缆，因为它们都在同一个连接器上。 

 

3.2.5 Com 2 (RS422 / RS485) 

COM2 端口可用于通过 MODBUS 协议与 UNIPLAY HMI 和 TRIO 控制器之间的 VR 值进行交互。关于该协议以及

如何选择 COM 模式的更多信息可以在 Motion Perfect 中的 UNIPLAY 帮助文件中找到。  

连接器 引脚 名字 

1 Rx +(一个) 
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连接器 引脚 名字 

 

2 Rx - (B) 

3 接地 

4 Tx + 

5 Tx - 

电缆描述 

有关如何根据 EMC 指南连接 D 型通信端口的信息，请参阅 Trio EMC 指南，该指南可在 TRIO 网站 UNIPLAY 产

品页面的支持选项卡下找到。 
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第四章 操作 

UNIPLAY 的所有配置和编程都是使用 Motion Perfect v5.1(或以上)执行的。  

4.1 Motion Perfect 

MotionPerfect 是一款基于 Microsoft Windows™的 PC 应用程序，旨在与 Trio Motion Technology 的多任务运动

控制器、伺服驱动器、HMI 和 IO 扩展产品结合使用。 

运行 Motion Perfect 需要具有以下规格的 PC 机:  

   最低限度 推荐  

操作系统  Windows 71  Windows 10  

NET 库  4.6.2  

处理器  双核心  2 核或更多核  

内存  2 Bytes 4 Bytes +  

硬盘空间  200MBytes +项目空间  500MBytes  

3D 图形  DirectX 9  DirectX 11   

通信  以太网  以太网  

[1]微软不再支持 Windows 7。虽然基本功能 Windows 7 将继续测试。支持将尽可能长时间地持续下去，然

而，不能保证所有功能都能正常工作，也不能保证支持将继续下去。 

Motion Perfect 是一个免费下载，并可从 Trio 网站(www.triomotion.com)获得。 

4.2 初始设置 

要对 UNIPLAY 设备进行编程，必须通过以太网连接到 Trio 控制器，Trio 控制器需要通过以太网连接到 PC 机，

PC 机需要运行 Motion Perfect。 

 

 

http://www.triomotion.com/
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4.2.1 初始连接 

要对控制器进行初始连接: 

• 确保控制器已上电并连接到计算机 

• 启动运动完美。一旦它启动了初始屏幕应该显示。  

• 从“控制器”菜单中选择“以同步模式连接”。由于运动完美尚未连接之前，“连接”对话框将显

示。 

• 选择“以太网”作为控制器使用的通信接口。输入控制器的 IP 地址(默认为 192.168.0.250)和 TCP 端

口(默认为 23)。 

• 点击“Apply & Connect”按钮。“连接”将关闭，运动完美将进入同步模式，显示左侧的控制器树。 

是 192.168.0.251 UNIPLAY 面板默认 IP 地址 

HMI 面板必须知道运动协调器 IP 地址。如果这不是默认值，请使用运动完美工具->设置 UNIPLAY HMI 设备屏

幕将运动协调器 IP 地址存储到面板中。 

 

注意:如果控制器上没有 HMI 设计，则显示 HMI 

“在运动协调器上找不到 HMI 内容” 
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4.2.2 更新 UNIPLAY 软件 

最新运动完美总是包含 UNIPLAY 软件构建。这个软件在 UNIPLAY 面板可以通过更新使用运动完美的工具- >设

置 UNIPLAY 人机界面设备。要更新 UNIPLAY 面板软件，请单击 update…按钮，如下面的屏幕截图所示。 

 

运动完美将打开一个文件资源管理器，允许选择软件更新。默认情况下，它将在最新软件的运动完美文件夹中

打开。 

4.2.3 授权 UNIPLAY 设备 

如果 HMI 显示红色边框，这可能意味着该软件没有得到正确的许可。请联系 Trio 技术支持，详细信息可在网

站(www.triomotion.com)上找到。 

4.3 运行 

一旦系统被编程，Trio 控制器将为 UNIPLAY 设备提供 HMI 页面，因此不需要连接到 Motion Perfect。 

 

 

http://www.triomotion.com/
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4.4 创建 HMI 设计 

 

WARNING  
 
 

右键单击“程序”或使用菜单上的“程序->新建” 

 

  
 

勾选HMI过滤器，在“HMI设计”下选择“HMI页面”，在“添加新程序”下选择“HMI页面”，并给页面命名: 

 

 

在设计 HMI 屏幕时，请确保没有超过控制器的空闲程序内存，因为

这将导致性能问题。 
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选择目标 HMI 类型: 

 

 

编辑器中会打开新的空白页: 
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左边栏的组件可以在页面上拖放。  

顶部边框工具用于编辑和对齐页面。 

在下面的简单示例中，一个“Label”和一个“TextBox”组件被拖到 HMI 页面上: 

  

 

每个组件的属性都可以通过鼠标右键弹出的菜单进行编辑: 
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通过右键单击“程序”，可以以与第一页相同的方式制作下一页。 
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请注意如何将一个HMI屏幕设置为“启动页面”。这是将显示的第一个页面，在程序树中以粗体突出显示。 

 

启动页面可以使用页面设计上的右键菜单更改为不同的。 

4.4.1 数据绑定 

每个组件的属性可以固定或链接到控制器数据。要将组件属性链接到控制器数据，请单击每个属性旁边的小

“链”位图。 

  
 

然后菜单让你选择要链接到哪种类型的控制器数据。这可以是程序变量，例如下面的程序“MAINPROG”，或

VR，或其他控制器数据类型。 
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在这个例子中，我们将文本框“text”属性链接到控制器中的VR(50)。 

 

  
 

点击绿色勾号完成链接，链状的“link”图标会变成蓝色。 
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要在UNIPLAY HMI上看到屏幕运行，只需点击绿色的“上传”按钮: 

 

 

HMI页面会随着项目自动保存，并将显示在任何连接的UNIPLAY HMI上，包括模拟器(如下所示)。 
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4.4.2 内存处理 

如前一节所述，如果您的 HMI 屏幕设计超出了控制器的空闲程序数据内存容量，您将遇到性能问题和错误。你

的控制器的自由程序数据可以在控制器信息部分的动态完美中找到: 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

有一种方法可以通过有效地使用控制器的数据来确保没有不必要的图像占用

空间来减少这种情况的发生。在右边的图像中，你可以看到图像对象列表中

包含了带有灰色符号的图像。这意味着该图像在你当前的设计中没有使用，

可以删除以释放控制器内存。有一个未使用的图像自动清除功能，以帮助保

持在这个问题的顶部，可以通过右键单击图像子标题来激活。 

 

4.4.3 事件绑定 

除了拥有属性和链接到控制器数据之外，组件还可以拥有将被执行的“操

作”，例如当按钮等组件被点击时。 
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要设置一个动作，选择动作类型旁边的“lightening”符号。 

“点击”操作显示在右键菜单上。其他操作可在“更多操作…”作为子菜单。 

进一步的菜单级别允许您设置操作，如“转到页面”，“设置变量”，“执行命令”等。 

 

 

注意:如果使用此选项在 Trio BASIC 中执行命令，代码行可以包含冒号“:”分隔符，以允许执行一些多行序

列。 

4.5 UNIPLAY 模拟器 

Motion Perfect 提供了一个 UNIPLAY 模拟器。这与真正的 HMI 的行为方式相同，但与 Motion Perfect 运行在

同一台 PC 上，允许设计在没有物理 UNIPLAY 设备的情况下进行演示和调试。 

UNIPLAY 模拟器可以发射的动作完美的工具栏,点击下面的图标: 
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模拟器需要配置为知道运动协调器的 IP 地址。这可以从 Tools…Options 菜单中完成。 

 

一旦正确配置了 IP 地址，运动协调器将以与真正的 UNIPLAY HMI 相同的方式向模拟器提供页面。 

也可以与实际设备同时运行模拟器，只要模拟器的 IP 地址与实际 UNIPLAY 设备不同即可。 
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修订历史 

日期 版本 修改后的内容 

2021 年 4 月 1.0 创建 

2021 年 6 月 1.1 各种各样的更新 

2024 年 1 月 2.0 增加 UNIPLAY 15-A 和 Modbus 连接 

2024 年 3 月 2.1 固定的拼写错误 

2024 年 5 月 2.2 增加了 4.4.2 节 
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