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前言 

概述 

本手册适用于控制系统 RCS2 V1.13及后续版本，描述自主控制器锁机功能介

绍，包括设置锁机期限、解除锁机期限、清除锁机期限。 

读者对象 

本手册仅供受过培训，熟悉各种适用国家标准的“控制、自动化和驱动工程”

领域专业人员。 

 系统生产商：对系统进行功能诊断的操作人员。 

 系统集成商：指机床厂家的技术人员。 

注意事项 

 在安装和调试这些组件时，操作人员必须严格遵循本文档的说明和解释。 

 相关负责人员必须确保所述产品的应用或使用满足所有安全要求，包括相关法

律、法规、准则和标准。 

 尽管本文档经过精心编制，但由于其中所描述的产品仍处于不断更新换代中，

我们可能不会在每次更新后都检查文档中所描述的产品性能数据、标准或其它

特性总是与实际产品相一致。 

 本文档中难免会出现一些技术或者编辑错误，我们保留随时对文档信息做出修

改之权力，恕不另行通知。对于已经变更的产品，如果本文档中的数据、图表

以及文字描述没有修改，我们将不再特别加以声明。 

 任何人不得对软、硬件配置进行文本档中规定之外的修改，ESTUN公司对因

此而造成的一切后果不承担任何责任。 

 本文档中出现图示单位在没有特别标注说明时，默认单位为毫米mm。 

安全说明 

 

受伤的危险 

不遵守本标志相关的安全说明将危及个人生命和健康安全。 

 

对环境和设备有危险 

不遵守本标志相关安全说明可能明显危害环境和设备安全。 

 

说明或提示 

该标志表示这些信息能够帮助您更好的理解安全说明。 
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第 1 章  功能简介 

机器人锁机功能，是指通过机器人锁机应用程序，对机器人的使用权限设定时

间范围，满足设定时间范围机器人可正常操作运行，超出时间范围，机器人停止工

作并锁定运动功能。 

机器人可处于四种锁机状态：机器人锁定状态，1期解锁状态，2期解锁状态，

3期解锁状态，无限期解锁状态。 

机器人出厂未做锁机设定，默认为无限期解锁状态，设置锁定机器人后，无法

执行机器人运动等相关操作。 

锁机天数的设定和清除由厂商通过动态密码进行登录操作，期限解锁通过获取

厂商解锁秘钥，可由用户自行操作完成。 
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第 2 章  打开锁机管理应用 

打开锁机管理应用 

步骤 1 使用“用户”以上权限角色登录示教器，并切换到设置插件中“通用设置”

界面，如图 2-1所示： 

图2-1 选择锁机管理应用 

 

 

步骤 2 点击锁机管理按钮，打开机器人分期锁机管理应用界面，如图 2-2所示： 
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图2-2 打开锁机管理应用 

 

 

 剩余：显示当前期限类型，当前期限剩余天数。若永久解除锁机

功能显示期限为“特殊期限”，剩余天数为：“无限期”； 

 解锁：打开解除期限锁定界面，该界面用户可操作。 

 设置：打开设置期限天数界面，该界面需厂商人员权限，使用动

态密码登录后操作 

 清除：打开永久解锁机器人设置界面，该界面需厂商人员权限，

使用动态密码登录后操作。 
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第 3 章  设置锁机期限 

设置锁机期限 

步骤 1 打开机器人分期锁机管理应用界面，点击“设置”按钮，示教器显示如图

3-1所示，根据提示的动态码，提供给厂商人员获取登录秘钥，并登录。 

图3-1 设置天数登录界面 

 

步骤 2 登录后如图 3-2所示，输入第 1、2、3期的限制天数，并点击“设置”按钮

使设置的天数生效。 
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图3-2 设置期限天数 

 

 

 机器人软件出产安装后，在没有对锁机进行配置的情况下，默认

不做锁机限制，可永久使用全部功能。 

 三期的天数需全部填写，并一起设置生效 

 设置后即开始生效第 1期锁机功能，起始时间为当前解锁时间 
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第 4 章  解除锁机期限 

解除锁机期限 

步骤 1 打开机器人分期锁机管理应用界面，点击“解锁”按钮，示教器显示如图

4-1所示，提供机器码和需解锁的期数给厂商人员，以获取解锁秘钥，机器码包

括两部分，格式为：固定码 - 动态码，如图 4-1机器码示例： 

图4-1 解锁指定期限 

 

步骤 2 解锁对应期限后，该期限天数开始生效，在剩余天数界面可刷新查看当

前的剩余天数。 

 

 解锁后当前天数立即生效，生效起始时间为当前解锁时间 

 若提前解锁，只生效当前期限内的天数，默认前面期限天数失效 
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第 5 章  清除锁机期限 

清除锁机期限 

步骤 1 打开机器人分期锁机管理应用界面，点击“清除”按钮，示教器显示如图

5-1所示，根据提示的动态码，提供给厂商人员获取登录秘钥，并登录。 

图5-1 清除锁定登录界面 

 

 

步骤 2 登录清除锁定设置界面如图 5-2所示，根据提示的机器码，提供给厂商人员

获取清除解锁秘钥。 
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图5-2 清除锁定设置界面 

 

步骤 3 清除锁定功能后，机器人进入无限期解锁状态，可在剩余天数界面，刷

新查看当前期限无“特殊期限”，剩余天数为“无限期” 
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